ISTANBUL TEKNIK UNIVERSITESI
KAVITASYON TUNELI

I TLAT




lendirme A.S.

OTRtest




25C- ITUKAT, Sematik Goriiniim
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Temel Ozellikler

d 5.5 m test kesiti boyu (L) d Dusuk glirilti seviyesi

[ 1.5 m x 1.2 m en kesiti (Bs X Hy) [ Ozel akustik oda

d 16.5 m/s maksimum akis hizi J Yaklasik 1000 m? test kati alani
d 1 MW elektrik motoru d 12.5 ton ving kapasitesi

d Basin¢landirma/vakumlama imkant

J Dustk tirbulans siddeti (<%1)

d Yiksek akim diizglinlGgu
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ITUKAT, Fotograflar




ITUKAT, Fotograflar
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ITUKAT, Fotograflar
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ITUKAT, Kontrol Odasi
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Deney Kabiliyetleri
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Her tlrlG su alti/su Ustl araci direnc testleri

Diizglin olan/olmayan akista kavitasyon testleri

Konvansiyonel olan/olmayan pervane ile performans ve kavitasyon
erozyonu testleri

Acik su durumunda ve gemi arkasinda pervane itme, tork ve verim testleri
ve basing olcimleri

Lazer temelli hiz 6lcim cihazlariyla detayli akim goruntileme, iz ve sinir
tabaka dlcimleri

Itki sistemleri ve genel akis gurultist dlctimleri

U O O 000
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L

L

Laser Doppler Anemometry (LDA)
Particle Image Velocimetry (PIV)
Genis hareket kabiliyetli travers
mekanizmasi

Senkronize stroboskop

Acik su pervane dinamometresi

Sevk dinamometresi

Olciim Sistemleri

d Ters donusli pervane
dinamometresi

A Uc bilesenli yiik hiicresi

J Dort bilesenli yiik hiicresi

d Gurdltd 6lcim sistemi

d Basincg Olcerler

1 Yiksek hizli kamera
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Ol¢iim Sistemi Ekipmanlari

Particle Image Velocimetry (PIV)

2. DANTEC

DYNAM
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Olciim Sistemi Ekipmanlari

Senkronize stroboskop




Olciim Sistemi Ekipmanlari

Sevk dinamometresi
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Ol¢iim Sistemi Ekipmanlari

Ug bilesenli yiik hiicresi
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Olciim Sistemi Ekipmanlari

Veri toplama sistemi
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Olciim Sistemi Ekipmanlari

Basing Olgerler

Double-shielded
Low-noise Cable

Mounting Seal

70-30 CuNi

Support
o
o
3
3
Bonded 23
Chloroprene <

Rubber

Acoustic —»
Centre

B&K Type 8103 Hidrofon Kulite XTL-193-190 basing olger
B&K Type 3052 veri toplama sistemi ITOT 16



Ol¢iim Sistemi Ekipmanlari

Yuksek hizli kamera
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Photron Fastcam Nova S6
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Pervane Acik Su Testleri
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Gemi Arkasi Kavitasyon Testleri
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Gemi Arkasi Kavitasyon Testleri




Gemi Arkasi Kavitasyon Testleri

Kavitasyon Gozlemi
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ZEC) Acik Su Kavitasyon Testleri

1773-2023
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Kavitasyon Gozlemi
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Basing Olciimleri

Basing Olcerler
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Iz Olgtimleri




Iz Olciimleri

Vx/Vs

1.000
0.950
0.900
0.850
0.800
0.750
0.700
0.650
0.600
0.550
0.500
0.450
0.400
0.350
0.300
0.250
0.200
0.150

0.5

r/R-y

-0.5

| l | L | L l L L | L l L | L | l | L L L l |
-1 -0.5 0 0.5 1
r/R-x
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PIV Olciimleri
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25C*

1773-2023

Diimen Modeli Olgiimleri
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25C*

1773-2023

Kavitasyon Erozyonu Testleri




25(:2‘“ Parekete Kalibrasyonu

1773-2023
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Model Baglanti Elemani Tasarimi
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ITU © esaplamali Akis Analizleri

J Su alti/Ustl deniz araclari cok serbestlik dereceli analizleri
Direnc hesaplamalari

v Sevk analizleri

v Farkli deniz durumlarinda dalga etkili analizler

v' Kuvvet ve moment hesaplamalari

v' Tekne basinc analizleri
v
Per

AN

Riuzgar yuku analizleri

vane performans ve kavitasyon analizleri
v Acik su performans ve kavitasyon analizleri
v Itme ve tork hesaplamalari
v Akis/kavitasyon guriltisu analizleri
J Detayl akis gorsellestirme calismalari

d Calkanti (sloshing) analizleri
ITLUNT 22



Hesaplamali Akis Analizleri

Erosive Power z
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Kavitasyon analizleri
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Hesaplamali Akis Analizleri

Qx10-3 (1/s)

s 5.0E+02
4.0E+02

— 3.0E+02
— 2.0E+02
1.0E+02
0.0E+00

Ters donuslu pervane analizleri
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Hesaplamali Akis Analizleri

Cok serbestlik dereceli analizler
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Hesaplamali Akis Analizleri
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Hesaplamali Akis Analizleri
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Yapisal Analizler
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Yapisal Analizler
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Deneysel Faaliyetler

Tamamlanan Projeler

TORK torpidosu kuvvet, moment, sevk ve gurultu testleri (ASELSAN)

Gemi Pervanelerinde Sayisal ve Deneysel Kavitasyon Erozyonu Incelemesi
(TUBITAK 1001 Projesi)

GATERS (GATE Rudder System as a Retrofit for the Next Generation Propulsion
and Steering of Ships, AB 7. Cerceve Projesi)

Acik Deniz Karakol Botu Model Deneyleri (ASFAT)

TF-2000 Turk Tipi Firkateyn Model Deneyleri (ASFAT)

ESTHETICS (Energy Saving Techniques for Energy Efficient Vessels and Emission
Reduction toward Green Shipping, Tubitak Ikili Isbirligi Projesi 2549 Polonya)
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Deneysel Faaliyetler

T
Devam Eden Projeler

* AKYA torpidosu ters donusli sevk sistemi hidroakustik testleri (ROKETSAN)
* AKYA torpidosu hidrofobik ylizey kaplamasi performans testleri (ROKETSAN)
e Stper kavitasyon torpidosu testleri (ROKETSAN)
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Tesekkdirler



